REGLAGE DU MOTEUR OXIMO-ALTUS-OREA RTS

"1 | Pré-affecter un émetteur de réglage

Seul 1 volet roulant est sous tension Bref mouvement
A Tous les réglages seffectuent avec un émetteur type Telis (Impossible avec un Inis RTS). )

.

i

Bref mouvement

|| — Voir éguipement du volet P17




REGLAGES DU MOTEUR OXIMO RTS

Equipement du volet roulant

O\

Attache rigide
ou verrou

Butée
sur lame finale

Réglage automatique p16

Attache rigide
ou verrou

Pas de butée
sur lame finale

I

Réglage du point haut uniquement pi8

Sangle
ou dinguant

o

sur lame finale

Réglage du point bas uniquement p20
S

LS

-~

Sangle
ou dinquant

Pas de hutée
sur lame finale

W

Réglage des points haut et bas p22

L




REGLAGES DU MOTEUR ALTUS ou OREA RTS

ALTUS RTS
TTOTEETT Réglage de la fin de course haute
Réglage de la fin de course basse page 22
Store Volet roulant
OREA RTS

Réglage de la fin de course haute
automatigue

Réglage de la fin de course basse page 20
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REGLAGES DU MOTEUR OXIMO RTS

| I} , Réglage automatique

Mtache rigide
ou verrou
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L Bref mouvement Bref mouvement - 0K

Codez I'émetteur de réglage

Pour coder
un autre
émetteur voir
pages 4 et L5

Pour ajouter

R un émetteur voir
Arriere Telis B ent-0K
5 ref mouverm y pages 40 et 12
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REGLAGES DU MOTEUR OXIMO RTS

' Réglage uniquement du poeint haut

Attache rigide
ou verrou

Pas de butée
sur lame finale
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Bref mouvement - 0K

Coder I'émetteur de réglage

Arriere Telis — Bref mouvement-0K
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REGLAGES DU MOTEUR OXIMO RTS

Pour cader
un autre
¢émetteur vair pages
Ll et 45

Pour ajouter
un émetteur voir
pages 40 et 12



REGLAGES DU MOTEUR OXIMO ou OREA RTS
D réglage uniquement du paint bas

0XimM0 OREA

Sangle
ou clinquant

** sur lame finale
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REGLAGES DU MOTEUR OXIMO ou OREA RTS

Pour coder
un autre
émetteur voir
pages bl et 5

Pour ajouter
4 AriereTelis  Bref mouvement-0K un émetteur vair
pages 40 et 42




REGLAGES DU MOTEUR OXIMO ou ALTUS RTS

Sangle
ou dinquant

Pas de butée
sur lame finale
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3 Aller 3 la position basse

- - SRS
Réglage de la position d'arrét haute ﬁ
e =)

s
k-@"’ Ajuster si nécessaire J
Validation des réglages - test 5 B ey

\ Bref mouvement )
Coder I'émetteur de réglage
0 R Pour coder
e i un autre
émetteur voir
o pages 4L et L5
: Pour ajouter
s un émetteur voir
Ariere Telis Bref mouvement-0K pages 40 et 12
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REAJUSTEMENT DES FINS DE COURSE OXIMO RTS

Equipement du volet roulant

Attache rigide

ou verrou

Butde
sur lame finale

Réajustement automatique p25

Attache rigide

ou verrou

Pas de butée
sur lame finale

Réajustement du point haut p27
Réajustement automatique du point bas p25

3 S
= N
Sangle Sangle
ou dinquant ou dinquant
Pas de butée
sur lame finale
Butde
sur lame finale
Réajustement automatique du point haut pas Réajustement du point haut p27
k Réajustement du point bas p26 Réajusternent du point bas p29
I\

2L




REAJUSTEMENT DES FINS DE COURSE ALTUS ou OREA RTS

ALTUS RTS

Réajustement du point haut p27

Réajustement du paint bas p26

Store Volet raulant

OREA RTS
Réajustement du point haut : automatique
Réajustement du point bas p26
e

) v ®
2 secondes de coupure du secteur i allers-retours pour valider les fins de co
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REAJUSTEMENT DES FINS DE COURSE OXIMO, ALTUS ou OREA RTS

!

Bref mouvement

£

L

Bref mouvement

Ajuster la nouvelle position basse

.
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REAJUSTEMENT DES FINS DE COURSE OXIMO, ALTUS ou OREA RTS

3 Réajustement de la position d'arrét haute

e

Ancienne pasition haute Bref mouvement
'A)
) _ .
Ajuster la nouvelle position haute Bref mouvement 0K
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